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The universal transmission joint consists of an 
external element (1) with three internal guide 
vanes (2) and one internal element (6) provided 
with three guide arms (7) supporting rollers (8) in 
the vanes (2) of the external element (1) by 
means of rings (9) enabling the tripod (6) to be 
inclined with respect to the external element (1) 
without modifying the orientation of the rollers (8) 
inside the guide vanes (2). The invention is 
characterised in that the end of the arms (7) has 
a toric external surface and in that the rings (9) 
have an internal spherical surface enabling them 
to be inclined on the arms (7) in the longitudinal 
direction of the joint, while they are axially 
maintained on the arms. 
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(§4) JOINT DE TRANSMISSION TRIPODE ET PROCEDES DE MONTAGE D'UN TEL JOINT DE TRANSMISSION. 



(57) Joint de transmission tripode constitue d'un element 
eXferieur (1) presentant trois rampes interieures de gui- 
dage (2) et d'un element interieur (6) muni de trois bras de 
guidage (7) supportant des galets de roulement (8) dans 
les rampes (2) de Pelement exterieur (1) par I'intermediaire 
de bagues (9) permettant au tripode (6) de s'incliner par 
rapport a I'element exterieur (1) sans modifier I'orientation 
des galets (8) a Tinterieur des rampes de guidage (2), ca- 
racterise en ce que Pextremite des bras (7) a une surface 
exterieure torique et en ce que les bagues (9) ont une 
forme interieure spherique leur permettant de s'incliner sur 
les bras (7) dans la direction longitudinale du joint, tout en 
etant retenues axialement sur ces derniers. 
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JOINT DE TRANSMISSION TRIPODE ET PROCEDES PE 
MONTAGE D'UN TEL JOINT DE TRANSMISSION 

La presente invention se rapporte k un joint de transmission 
coulissant homocinetique du type tripode, mont6 notamment sur les 
arbres de roues d'un train avant de vehicule automobile, pour 
transmettre le mouvement entre le diff&rentiel de la transmission et 
les roues, en permettant a ces dernieres de braquer. 

Plus pr<£cisement, elle a pour objet un joint de transmission tripode 
constitue d'un 61enient exterieur presentant trois rampes intdrieures 
de guidage et d'un element int6rieur muni de trois bras de guidage, 
dont chacun supporte un galet de roulement dans une rampe de 
1' element exterieur, par T intermediate d'une bague permettant au 
tripode de s'incliner par rapport a 1' element exterieur, sans modifier 
T orientation des galets dans les rampes de guidage. 

Par la publication FR 2.422.064, on connait un joint homocinetique 
tripode a bagues intermediaires, dont chaque bras presente une forme 
spherique, et chaque galet presente une surface interne cylindrique, 
tandis que les bagues interm6diaires disposent d'une surface interne 
sph&rique et d'une surface externe cylindrique. 

Pour faciliter les mouvements des galets autour de chaque bras, cette 
publication propose en variante de donner aux bras et a la surface 
interne des galets une forme cylindrique, chaque galet etant dans ce 
cas mont6 sur son bras par Tintermediaire d'une bague en deux 
parties, dont les surfaces spheriques en vis-a-vis retiennent une 
portee d' aiguilles facilitant la rotation des galets sur les bras. II en 
resulte cependant une augmentation des surfaces de contact au sein 
du joint, se traduisant par des frottements particulierement 
importants. 
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La presente invention vise h ameliorer le comportement m^canique 
d'un joint de transmission tripode, tout en simplifiant le montage de 
celui-ci. 

5 Elle concerne un joint de transmission tripode constitu6 d'un 616ment 
exterieur presentant trois rampes int&ieures de guidage et d'un 
element interieur muni de trois bras de guidage supportant des galets 
de roulement dans les rampes de l'616ment exterieur par 
T intermediate de bagues permettant au tripode de s'incliner par 

10 rapport & T element exterieur sans modifier 1* orientation des galets 
dans les rampes de guidage. Ce joint est caracterise en ce que 
1'extremite des bras a une surface exterieure torique et en ce que les 
bagues ont une forme interieure sph6rique leur permettant de 
s'incliher sur les bras dans la direction longitudinale du joint, tout en 

15 etant retenues axialement sur ces derniers. . 

De pref6rence, chaque bras du tripode presente deux meplats 
latdraux perpendiculaires a son axe. 

20 Conformement a l'invention, le diametre d'entree de chaque bague 
est cependant inferieur a son diametre interieur spherique. 

Selon un premier mode de realisation, ce diametre d 1 entree est 
supdrieur ou egal k la projection sur celui-ci, du diametre exterieur 
25 du tore, lors de son introduction dans la bague. 

En variante, le diametre exterieur du tore ou sa projection sur le 
diametre d' entree de chaque bague, peut etre superieur a celui-ci. 

30 L'invention a egalement pour objet differents proc6des de montage 
d'un tel joint de transmission. 
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D'autres caract&istiques et avantages de la pr^sente invention 
apparaitront clairement k la lecture de la description suivante d'un 
mode de realisation particulier de celle-ci, en se referant aux dessins 
annexes, sur lesquels : 

5 

- la figure 1 est une coupe transversale d f un joint de 
transmission conforme k l f invention, 

- la figure 2 est une coupe selon A- A de la figure 1, 

10 

- la figure 3A est une coupe transversale du tripode des figures 
1 et 2, en position d' assemblage de la bague et du galet sur un 
de ses bras, 

15 - la figure 3B est un agrandissement partiel de la figure 3A, 

- la figure 3C est une vue de dessus selon la fleche V, 

- la figure 4 est une coupe selon B-B de la figure 3A, 

20 

- la figure 5 est une coupe transversale du tripode des figures 1 
et 2 apres 1' assemblage de la bague et du galet sur un de ses 
bras, 

25 - la figure 6 est une coupe selon C-C de la figure 5, et 

- la figure 7 est une coupe selon D- D de la figure 5. 

Le joint homocinetique represents sur les figures comporte un 
30 element ext&rieur 1, dans lequel sont amenagees trois rampes 
interieures de guidage axial 2, disposant d'un fond plat 3 compris 
entre deux chemiris de roulement 4 de section torique, et un element 
interieur, ou tripode 6, muni de trois bras 7 supportant des galets de 
roulement 8 dans les rampes de guidage 2, par Tintermediaire de 
35 bagues 9 permettant au tripode 6 de s'incliner par rapport * Telement 
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ext^rieur 1 et aux bras 7 de s'incliner k l'intdrieur des bagues 9 dans 
la direction longitudinale du joint en situation de braquage, sans 
modifier 1' orientation des galets 8 dans les rampes de guidage 2. 

5 De fagon classique, les galets 8 disposent d'une surface externe 
torique 11, facilitant leur roulement dans les rampes 2 de l'dldment 
exterieur 1, et d'une surface interne cylindrique 12, reposant sur les 
bagues 9, dont la surface externe 9a est egalement cylindrique, par 
l'intermediaire d'une portee d' aiguilles 13, facilitant la rotation 
10 relative de ces deux elements. 

Conformement a l'invention, les bras 7 du tripode 6 ont une forme 
torique, alors que les bagues 9 ont une surface interne 9b spherique. 
Gr&ce a cette disposition, les bras 7 peuvent s'incliner par rapport 

15 aux bagues V dans la direction longitudinale du joint, tout en etant 
maintenues axialement dans ces dernieres. Par ailleurs, chaque bague 
9 se deplace axialement a l'interieur de son galet 8, en fonction de 
l'inclinaison du bras 7 vis-a-vis de celui-ci. Plus precisement, les 
bagues 9 ont la possibilite de coulisser vers I'extrdmite des galets 8 

20 en reponse ^ Tinclinaison des bras 7 dans les galets 8, imposde par 
les changements d' orientation du tripode 6 dans 1' element extdrieur 
1 , de fagon k ne pas limiter Tangle de braquage du joint. 

En cas de braquage, les bras 7 du tripode 6 s ! inclinent done par 
25 rapport a un plan perpendiculaire a l'axe longitudinal de l 1 element 
exterieur 1, tandis que les galets 8 roulent a l'interieur des rampes de 
guidage 2, sans changer d' orientation vis a vis des chemins de 
roulement 4, et que les bagues 9 sont deportees vers Textremite des 
galets 8, tout risque de basculement des galets 8 a Tinterieur des 
30 rampes 2 dtant ecarte en raison de leur appui permanent contre le 
fond 3 des rampes 2, sous la pouss^e des bagues 9 et des bras 7. 

En se reportant aux figures 3A a 4, on voit que le montage d'une 
bague 9 sur un bras 7 peut s'operer en faisant tourner le tripode 6 
35 autour de son axe z par rapport a la bague 9, d'un angle a tel que le 
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diametre d f entree B de la bague 9 (infdrieur au diametre sphdrique 
interieur C de celle-ci), soit supdrieur ou 6gal k la projection A(a) 
sur ce diametre du diametre exterieur A du tore des bras du tripode. 
Conform6ment aux schemas, ce montage n'est cependant realisable 
5 que si chaque bras 7 pr£sente effectivement les deux m^plats latdraux 
7b perpendiculaires a l'axe z du tripode 7 qui sont mis en evidence 
sur la figure 3C, et si le rayon r t du cercle engendrant le tore des 
bras du tripode est inferieur au rayon spherique interieur C/2 des 
bagues 9. 

10 

Apr&s sa mise en place chaque bague 9 est redressee par rapport k 
son bras 7, de sorte qu'elle peut tourner librement autour de ce 
dernier, tout en etant maintenue axialement. Etant donne qu'une fois 
monte' dans V element exterieur, le tripode 6 est immobilise en 
15 rotation autour de son axe z par les trois rampes de guidage 2 des 
galets 8, on comprend que le retour des bagues 9 dans une position 
inclinee par rapport aux bras, telle qu'illustree par la figure 3A, qui 
permettrait eventuellement aux bagues 9 de se degager des bras 7, 
est impossible apres 1' assemblage du joint. 

20 

L' assemblage complet du joint propose par l'invention peut 
s'effectuer en montant selon la technique connue les galets 8 sur les 
bagues 9 et les aiguilles 13, avant de mettre en place chaque sous 
ensemble bague-aiguilles-galet sur un bras 7, conformement a 
25 I' operation decrite ci-dessus, et de monter Tensemble tripode-galets- 
aiguilles-bagues dans T element exterieur 1 du joint. 

Sans sortir du cadre de l'invention, remmanchement des bagues 9 
sur les bras 7 peut 6galement etre realise en force, sans toutefois 

30 d^passer la limite de deformation elastique des bagues 9. Comme le 
pr<£c6dent, ce mode de montage suppose que le diametre de passage 
de la bague 9 soit inferieur a son diametre intdrieur sph6rique (B < 
C). Si toutefois remmanchement est effectue en force sans incliner 
le bras 7 par rapport k la bague 9 (oc=0), la seconde condition a 

35 respecter n f est plus A(ot) < B, mais tout simplement que le plus 
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grand diametre A du bras 7 soit sup&ieur au diametre d ! intrcxiuction 
de la bague (A > B). 

Enfin, il est 6galement possible d'envisager, un troisibme mode de 
5 montage du joint, combinant remmanchement en force, et 
Tinclinaison de la bague par rapport au bras . Les conditions k 
respecter pour adopter cette solution, sont d'une part que le diamfetre 
d 1 introduction de la bague B soit inferieur au diametre sphdrique de 
la bague C, et d' autre part que sous Tangle d'inclinaison a choisi 
10 pour Temmanchement, la projection A (a) du grand diametre du 
bras, reste sup&ieure a B. 

Les avantages du joint de transmission tripode et des precedes de 
montage de celui-ci proposes par 1' invention sont nombreux. parmi 
15 ceux-ci, on peut citer : 

- le nombre r6duit d' elements constitutifs du joint, 

- la garantie absolue du maintien axial des bagues sur les bras, 
20 pendant le fonctionnement du joint, 

- la facilite de montage du joint ou d'6ventuelles operations 
inverses de demontage, 

25 - la reduction des zones de frottement des bagues sur les bras 

r6sultant de la prdsence de m6plats lateraux sur les bras, et 

- la possibilite de lubrifier les aiguilles, et les zones de contact 
des bras sur les bagues. 
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REVENDTCATIONS 

[1] Joint de transmission tripode constitud d'un 61ement exterieur 
(1) presentant trois rampes interieures de guidage (2) et d'un 

5 element interieur (6) muni de trois bras de guidage (7) 

supportant des galets de roulement (8) dans les rampes (2) de 
l'element exterieur (1) par 1' intermediate de bagues (9) 
permettant au tripode (6) de s'incliner par rapport k 1' Element 
exterieur (1) sans modifier 1' orientation des galets (8) a 

10 Tinterieur des rampes de guidage (2), caracterise en ce que 

TextrSmifoS des bras (7) a une surface exterieure torique et en ce 
que les bagues (9) ont une forme interieure spherique leur 
permettant de s'incliner sur les bras (7) dans la direction 
longitudinale du joint, tout en etant retenues axialement sur ces 

15 derniers. 

[2] Joint de transmission selon la revendication 1, caracterise en ce 
que chaque bras (7) du tripode (6) presente deux meplats 
lateraux (7b) perpendiculaires a son axe (z). 

20 

[3] Joint de transmission selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
en ce que le rayon (r{) du cercle engendrant le tore des bras du 
tripode est inferieur au rayon spherique interieur C/2 des 
bagues (9). 

25 

[4] Joint de transmission selon la revendication 1, 2 ou 3, 
caracterise en ce que le diametre d' entree B des bagues (9) est 
inf6rieur a leur diametre int&rieur spherique C. 

30 [5] Joint de transmission selon Tune des revendications 1 & 4, 
caracterise en ce que le diametre d 1 entree B de chaque bague 
(9) est superieur ou egal a la projection A(a) sur ce diametre, 
du diametre exterieur A du tore, lors de son introduction dans 
celle-ci. 



35 
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[6] Joint de transmission selon Tune des revendications 1 & 4, 
caractdrise en ce que le diametre exterieur A du tore est 
superieur au diametre d' entree B des bagues (9). 

[7] Joint de transmission selon Tune des revendication 1 a 4, 
caracterisd en ce que la projection A(a) du diametre exterieur 
du tore sur le diametre d' entree B de chaque bague (9) est 
superieure h. celui-ci. 

[8] Procede de montage d'un joint de transmission conforme a 
Tune des revendication 1 a 5, caracterise en ce que les bagues 
(9) sont engagdes sur les bras (7) du tripode (6) en faisant 
tourner prdalablement celui-ci autour de son axe (z) par rapport 
i chaque bague (9) d'un angle (a) tel que la condition B > A(a) 
soit respectee lors de cet engagement. 

[9] Procede de montage d'un joint de transmission conforme a 
Tune des revendication 1 k 4 et h la revendication 7, caractdrise 
en ce que les bagues (9) sont engagees sur les bras (7) du 
tripode (6) en faisant tourner prealablement celui-ci autour de 
son axe (z) par rapport a chaque bague (9) d'un angle (a), tel 
que la condition B < A(a) soit respectee. 

[10] Procede de montage d'un joint de transmission conforme a 
Tune des revendications 1 a 4 et a la revendication 6 ou 7, 
caractdrise en ce que les bagues (9) sont emmanchees en force 
sur les bras (7). 
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